import cv2
import numpy as np

# Definizione della funzione (qui lasciamo i nomi delle variabili)
def elabora_oggetti(percorso_immagine, min_area, max_area):
    img = cv2.imread(percorso_immagine)
    if img is None:
        print(f"Errore: Impossibile caricare l'immagine {percorso_immagine}")
        return

    # Conversione e soglia
    gray = cv2.cvtColor(img, cv2.COLOR_BGR2GRAY)
    _, thresh = cv2.threshold(gray, 127, 255, cv2.THRESH_BINARY_INV)

    # Trova contorni
    contours, _ = cv2.findContours(thresh, cv2.RETR_EXTERNAL, cv2.CHAIN_APPROX_SIMPLE)

    output = img.copy()
    for cnt in contours:
        area = cv2.contourArea(cnt)
        # FILTRO DIMENSIONI
        if min_area <= area <= max_area:
            cv2.drawContours(output, [cnt], -1, (0, 255, 0), 2)
            x, y, w, h = cv2.boundingRect(cnt)
            cv2.putText(output, str(int(area)), (x, y-5), cv2.FONT_HERSHEY_SIMPLEX, 0.5, (0,255,0), 1)

    cv2.imshow("Risultato Filtrato", output)
    cv2.waitKey(0)
    cv2.destroyAllWindows()

# --- ESECUZIONE ---
# Qui inserisci i tuoi valori e il nome del file
file_da_elaborare = 'oggetti.jpg' 
MIN = 350 # Regola questo valore
MAX = 15000 # Regola questo valore

elabora_oggetti(file_da_elaborare, MIN, MAX)


